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Chương 2: ĐỘNG CƠ KHÔNG ĐỒNG BỘ 

I. Giới thiệu 

I.1. Cấu tạo 
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I.3. Nguyên lý làm việc 
 
  ia = Im. cos(ωt) 

  ib = Im. cos(ωt – 120o) 

  ic = Im. cos(ωt – 240o) 
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III. Phân bố công suất và hiệu suất 

 

 
IV. Thí nghiệm không tải, thí nghiệm ngắn mạch 
IV.1. Thí nghiệm ngắn mạch 
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IV.2. Thí nghiệm không tải 
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Tỷ lệ giữa  
Xs và Xr

’ Loại  
Động cơ Mô tả 

Xs X’
r 

A 
Momen khởi động bình thường 
Dòng điện khởi động bình 
thường 

0,5 0,5 

B Momen khởi động bình thường 
Dòng điện khởi động thấp 0,4 0,6 

C Momen khởi động cao 
Dòng điện khởi động thấp 0,3 0,7 

D Momen khởi động cao 
Độ trượt cao 0,5 0,5 

Rotor dây 
quấn 

Tùy thuộc vào sự thay đổi của 
điện trở rotor 0,5 0,5 

Theo tiêu chuẩn IEEE 112 

V. Khởi động động cơ không đồng bộ 

 

 

VI. Đặc tính cơ của động cơ không đồng bộ 
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Đặc tính momen của động cơ không đồng bộ 

 

 
Đặc tính momen – độ trượt của máy điện không đồng bộ 

ở chế độ động cơ (0<s<1) và máy phát (s<0) 
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VII. Điều khiển tốc độ động cơ không đồng bộ 

      
 
 
 
VIII. Các đặc tính vận hành 
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số định mức fr (rate) (không bỏ qua điện kháng nhánh từ hóa Xm). 
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Chú ý: Khi giảm tần số thì điện kháng giảm, nên tổng trở cũng giảm theo. 
Vì vậy, để dòng điện In không quá định mức thì Un phải giảm nhiều hơn. 
Và vì từ thông không đổi nên Rm = const, trong khi Xm giảm đi, việc bỏ qua Rm dẫn 
đến sai số lớn hơn! Hơn nữa, vì Xm giảm đi nên điều kiện  R’r << Xm cần phải xem 
xét. 
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Ngắn mạch: n=0: s=1, Pcơ = 0 
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Ngắn mạch: n=0: s=1, Pcơ = 0 

CuuDuongThanCong.com https://fb.com/tailieudientucntt

http://cuuduongthancong.com?src=pdf
https://fb.com/tailieudientucntt

