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IL. Cam bién do lwong

I1.1. Do dién ap DC

Str dung bd chuyén d6i ADC ctia bo diéu khién thong qua mach chia ép...
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Fig 1. A rotary optical encoder
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I11. Mt s6 wu diém khi sir dung b diéu khién toc do dong co
B0 bién tan

Uu diém ciia b bién tin:
Giam hé thong co khi (rulo, xich, hop s ting giam tdc,...)
Giam tiéng 6n
Tiét kiém nang luong (t6n hao co va tdn hao nhiét)
Thay d6i téc do dé dang
Khoi dong mém va dirng mém
On dinh toc do
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IV. H¢ thong diéu khién s6 dong co khong dong bd ba pha
Phén ctng
Chinh Iuu
Nghich luu
Cam bién (Hall, Incremental - Absolute Encoder, Tachocometter, ...)
Bo diéu khién
Giao tiép, 1/0, Keypad, LED
Bo Xur ly
Phan mém
Thuét toan
Dap tg: dién ap sin xung, dong sin xung.

V. B bién tin
Uu diém:

Diéu chinh dugc tc do

On dinh toc do

Giam hé thong co, giam on

Tiét kiém nang luong (t6n hao co va ton hao nhiét)
Chon bién tan

Sixstep

Mot pha, Ba pha

Cong suit (>=)

Dién 4p (>-)

Chure nang, Nhan hi¢u

EMC
Cai dat

Thong sb dong co

Thong sb diéu khién, Tan sé6 PWM
Chon ché do

Ché 6 vong ho (V/£, FFC)

Ché d6 héi tiép (PID)

Ché d6 diéu khién khong cam bién
Cach diéu chinh

Chinh trén keypad

Chinh nhiéu cép tdc do (giam phan co: rulo, hop sd, curoa)

Chinh bang bién trd

Chinh tir PLC, déng bo bién tan
N6i mang dong bo
Str dung

Day dan ndi trude va sau bién tan

Ngu@)n dong luc

Cong suit dong co

Qué tai, ngan mach

Cai dat sai

Ché d6 hién thi

Béo vé nhiét cho dong co
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